
力制御可能なモジュール型ロボットアーム
Modular robot arm with force control

トルクセンシング 関節モジュール

軽量/省スペース、低コスト トルクセンシング関節モジュール

用途やタスクに合わせアームをDIYのように自在に構築

全軸トルク制御アームで安全にやさしく 接触タスクを実現

ロボットアームに適した構成

腕全体で外力をセンシングしながら
力加減ができるロボットアーム
Robot arm that can adjust forces 

while sensing external forces throughout the whole arm

マッサージチェアに搭載されている

駆動部一体型の独自の「もみ力センサ」
をロボティクス分野へ応用

用途やタスクに合わせてDIY

駆動部一体型の独自のトルクセンシング構造

民生品技術を応用して
トルクセンシング＆制御可能な

「低コスト関節モジュール」を実現

大物対象物の
抱きかかえ 外力逃がして

やさしく接触

センサ、アクチュエータ、制御回路が
オールインワン

トルクセンシング
関節モジュール

DIY 力制御
ロボットアーム

出力軸（大）
高トルクタイプ

出力軸（小）
軽量タイプ

絶対角度センサ
（出力角センシング）

ブラシレスモータ
モータドライバ
制御回路内蔵

出力軸フランジ
（大/小 2種）

距離センサ
（トルクセンシング）

減速機構
（1/200～1/300）

中空構造
（配線対応）

もみ力ギアばね

ウォームホイール
もみ力センサ
（距離センサ）

ウォーム軸 もみ玉
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ウォーム軸の
並進変位

参考出展
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