
ロボット制御プラットフォームを活用した
ピッキング自動化システム
Picking automation system using Robot Control Platform

ロボット制御技術

リファレンスデザインをベースにお客様の利用シーンに

合わせたカスタマイズが容易

豊富なオプションで機能拡張

ピッキングデータを活用して、経営課題を解決

人為的ミスの削減とタクトタイムを保証した
ピッキング自動化

共通性の高いピッキング工程にフォーカス
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ロボット制御プラットフォーム構成概要

基本機能

顧客カスタマイズ（UI/UX他）
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